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Bienvenida

Motivacion
- Actividades Grupo Tematico CEA

- Revisidn de Tecnologias empleadas en
innovacion docente en Automatica

Concurso Matlab Arduino

Plan de Trabajo



Motivacion: Grupo Tematico

Red Tematica, anterior,
- Acciones complementarias Plan Nacional de I+D

« Prevision 2013:
- Financiacién: Subprograma INNFLUYE de MINECO
* Reunién Toledo 21-22 feb.
+ Participacion en IPC de ACE 2013 Sheffield
+ Concurso Matlab-Arduino
* Jornadas de Automatica Tarrasa

Actividades previas: cursos EJS, etc

+ Curso-Taller CEA “UNEDLabs: Una nueva red de Laboratorios Colaborativos,
Virtuales y Remotos”

« Curso-Taller CEA “Nuevas Posibilidades de Desarrollo en EJS”
Actividades previstas 2013
Necesidad de aportar nuevas tecnologias a la formacién en
automatica

- EEES, 2007. Introduccién docente

- Planes de renovacién docente

- Plan Nacional I+D



Motivacion: Tecnologias

Prototipos para laboratorios de control
- Quanser, feedback
Robotica en docencia
- Lego NXT
Laboratorios Virtuales y Remotos
- Easy Java Simulations: integracién Modle, experiencias, iPad
« AutomatL@bs, UNEDLabs, emersion
Simulacion para docencia
- ITS PL.C
- Simuladores 3D industriales
Microcontroladores
« Arduino, Tinkerkit
Evaluacion automatica
« Goodle GMS
- Moodle - Goodle



Prototipos
para automatizacion y control

- Prototipos para laboratorios de
control

* Quanser, feedback
+ Prodel

- Prototipos construidos por
universidades
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Robotica. Lego Mindstorms




Laboratorios Virtuales y
Remotos
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Easy Java Simulations, UNEDLabs



Simulacion para docencia
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Evaluacion automatica

==  GOODLE GMS

2 i 7 A Jepartame de Ingenieria de Sisternas y Automdtica
% Calificacidn Automdtica &vanzada en Ingeniaria (R T 12 S mas y Au I_ e
Uriversidad de Sevilla

P e
Goodle GMS (Grading Management System) &5 una nueva plataforma telematica para |
farmacian online (elearning)
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Goodle GM3 afiade a las funcionalidades tipicas de las plataformas e-learning un novedaso A

sistema de calificacidn automatica Uity hatwars

Goodle GMS ha sido disefado para su uso en asignaturas de dreas cientificas y técnicas %:) Fiaral | fazatir
a‘f

Para sacar el maxima partido a Goadle GMS es necasario posear unos conocimientas minimas L |./' aapoarapoas! mcrh. . LS dasanzn. Caningdbed 1B

de programacién o Matlab [segun la asignatura) L R 8
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Goodle GMS  es un proyecte de software libre desarrallade en la Escuela Supernor de
Ingenieros de la Univarsidad da Sevilla

[
\
b

Shuden) Shant Sl

El alumno debe enviar la solucion a un problema en formato texto siguiendo unas reglas concretas. Goodle

Senvidor Goodle GMS Pro
G5 transformara este texto en codigo ejecutable

Loghs
Cargar Bstas tha clacs N Carpar lstas ca clma
Los resultados del slumno se ejecutan en el servidor Goodle junte can un codigo desarrollado por el profesor
{denaminado evaluador) disefiado para calificar el trabajo del slumna
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El corrector puede realizar calculos, simulaciones y complejas operaciones matematicas para calcular la nota P

¥ pEnerar un informe

Entrmgar seitopor wes  Emchazarmrrores da setwsic
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Usanda este sencille asquama se pueden implamentar diferantes paradigmas de evaluacidn automatica ikl 1 = = ==
2 £l . a & CEnNT notan ilal wae b an

mucho mas alld de los exameneas tipo test

Procasar resubtare:




Evaluacion automatica

Goadle funciona estrictamente a traves de un navegador de Intarnat

Aungue se puede instalar una copia local de Goodle GMS, la forma mas sencilla de comenzar a
trabajar es solicitar una cuenta de usuario y conectarse a http://disa.us.es/sdocencia

Goodle es capaz de trabajar con los lenguajes C, C++, lava y Matlab

El entorno es muy flexible, con multiples opciches que permiten la adaptacién a un curso
concreto, controlar la seguridad y personalizar las tareas del alumno

Caracteristicas incluidas en Goodle GMS

Calificacionr automatica

Personalizacion de ejercicios por DN

Gestion de bases de dates de ejercicies y examenes

Filtros de sintaxis v robustez

Calificacian competitiva {opcional}

Gestion de suscripciones para organizar sesiones de practicas [sin evaluacion automatica)

Cosas que se pueden hacer con Goodle GMS

Aplicac s de Goodle GMS

Calificar automaticamente programas de ordenador {C, C++,...) STMULATIOA D8 $I3TEHA % KBNS BT il sk e, 33, cxews | vewe [ Bemicn
Calificar automdticamente disefios de ingenieriz mediants o[ [ i FR—h s I;?!m-- J"::’“’ G
simulacidn (Contral Autamético |, Mecinica...) i CECIoT e = o
Calificar problemas numéricos y simbalicos de Matematicas, Fisica, I | m'mm:m;.

Quimica...

Calificar automaticamente laboratarios virtuales

Ejercicios colaborativas, competitivos y concursos

Algunas asignaturas donde se emplea actualmente Geoodle GMS

Tearia del Contral Autamatica (Ing. Industrial, Ing. Telecam)
Tearia de Maguinas [Ing. Incdustrial}

Tearia de Sistemas (Ing. Industrial) E———— = 1l R w;'
Fundamentos de Informatica [Ing. Industrial, Ing. Quimicao) s 6| = - o e T e
Informatica (Ing. Aerospacial, Ing. Civil) E—— : = - = L= ]
Disefio de Sist. de Cantrol No Lineales (Master Automatica y Robidtica)




Microcontroladores
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http://www.arduino.cc/
http://www.tinkerkit.com/

Plan de Trabajo

Dia Hora Presentador/a Afiliacion Contenido

18:00 Fabioc Gémez-Estern Univ. Sevilla Prezentacion v debate actividades del Grupo Tematico

Uniw.

18:20 José Antonio Lopez Complutense

Practicas remaotas ¥ sistemas docentes de bajo coste

_ Experiencia docente en la imparticién de un curso de
19:00 Manuel Berenguel Univ. Almeria modelado y control de sistemas continuos usando
herramientas interactivas

Luis de la Tarre UMNED Una demaostracion practica de como crear y publicar
Marco Marguez Univ. Huelva una experiencia remota

Cena enelParador




Plan de Trabajo

Organizacion
Presentador/a Afiliacion Contenido

Motor Control with 2 A Case Study in Data-

g i earlen
2ELL . Makhwarks. Driven Modeling and Control Design

"

David Munioz . . Deocencia ¥ evaluacion automatica mediante
Qs (=)
2E 1 Fabic Gomez-Estern Univ. Sevilla simuladores industriales 2D

) Sebastian Dormido Canto
10:10 E to Fab = UMED

ns adguiere nuew
camina hacia el

10:40 Francisco Esguembre Univ. Murcia

11:00 Coffes break

11:20 Sebastisn Dormido Bencomo {_Iiémﬂ_t_ currstruirsimulai:iun%'- de centrol con una nueva
libreria de elementos de E1S

Andres Mejias
Luis de |la Tarre
José Manuel Anddjar

UMED

Univ. Huelva Parte II: Realidad Aumentada y acceso a hardware

desde E1S de forma remota

Marco Marguez

Realizacion de practicas remaotas con maguinas
M2 Reyes Sanchez

Univ. Huelva P
eléctricas reales

Itziar Cabanes Univ. Pais

Irigoyen Vasco Experiencias con plataformas LEGO MXT y Ar

Integracion de sistemas e instalaciones industriales

Manuel Dominguez St 2z reales en laboratorio remoto de automatica

Fabioc Gomez-Estern Univ. Sevilla Despedida

Comida en Teledo {no incluida en la inscripcion, se organizara para los que lo deseen)




